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1. Introduccioén

PCA350 es una placa electrénica controladora de pasillos, molinetes y puertas con
manejo de hasta 12 sensores de paso, con conexién Ethernet y configuracion a través

de una web embebida.
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2. Descripcion del producto

2.1. Caracteristicas

Alimentacion: 12Vdc

Entradas: 6 entradas opto acopladas con Schmitt Trigger (HC)
12 entradas para sensores fotoeléctricos (NPN 6 PNP)
Salidas: 1 salidas a Relé (NC, NA, Comun)
2 salidas a Mosfet
8 salidas a transistor de baja potencia
3 salidas opto acopladas

1 salida de Buzzer / Alarma sonora

Display: 1 puerto disponible para Display de Texto 4x20
Ethernet: 1 puerto de conexién Ethernet 10BaseT
Comunicacion: 2 puertos de conexién Serie (RS232)

Almacenamiento: 1 Mbyte (expandible a 2 Mbyte)

Otros: Actualizacion de firmware en forma remota via TCP/IP

Pagina Web Embebida
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2.2. Componentes principales
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Conector Alimentacion
Jumper de Encendido

Led de encendido

Conector Motor Maestro
Conector Interconexion 1
Conector Interconexion 2
Conector Pictograma Maestro
Conector Semaforo Maestro
Conector Swtich Maestro
Conector Led

Conector Control

Conector Buzzer

Conector Sensores
Conectores COM RS232
Conector Display

Ethernet
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3. Conectores

3.1. Alimentacion

(Conector J1)

AW Wi Ll Wi Wi AW

SISISISISIS)

HHHHH@

123456 (12345

Pin Descripcion V Imax
1 +Vin Motor Esclavo 24V(DC)

2 GND Motor Esclavo 24 GND

3 +Vin Motor Maestro 24V(DC)

4 GND Motor Maestro 24 _GND

5 +Vin 12V(DC)

6 GND GND

Nota: Para que la placa encienda, debe estar conectado el jumper de encendido (JP1).

3.2. Motor Maestro

(Conector J2)

I l_ll_| ]

VVAS

© o

SAN ™

N M

o

v

L

Pin Descripcion V Imax
GND Motor Maestro

+Vin Motor Maestro

A W N P

Habilitacion 1 (Puerta)

www.dcm.com.ar Especificacion Técnica 8 de 20



http://www.dcm.com.ar/

blclm

PCA350 solution
5 Habilitacion 2 (Puerta)
6 Status Puerta Maestro
7 -
8 GND
9 +12V CTR
3.3. Interconexiéon 1
(Conector J3)
AW \Wi \W ) \W i Wi \W AL Al AL el e =

SISISISISISISISIS,

Pin

Descripcion V Imax

© 00 N o 0o A~ W N PP

SW Esclavo +

SW Esclavo -

+Vin Motor Esclavo
GND Motor Esclavo
+12V CTR

GND

Habilitacion 1 (Puerta)
Habilitacion 2 (Puerta)

Status Puerta Esclavo

3.3.1.

Jumper Relé 12V CTR

(JP6)

Jumper Descripcion Posicién Valor

JP11

Alimentacion salida relé

12V CTR 70 .0V Comunrelé 3

1-2 + “L . +Vinencomunrelé 3
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3.4. Interconexién 2

(Conector J4)

T === ==

SISISISISIS,

NN NN

Pin Descripcion \% Imax

Semaforo Verde Esclavo
Semaforo Rojo Esclavo
Pictograma Verde Esclavo
Pictograma Rojo Esclavo
GND

+Vin

o 01~ WN B

3.5. Pictograma Maestro

(Conector J6)

L =)

ees
| |4

AAA

123 [123

NN

Pin Descripcion \% Imax
1 Pictograma Verde Maestro

+Vin
3 Pictograma Rojo Maestro
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3.6. Semaforo Maestro

(Conector J7)

Ll U =)

ees
| |4

AAA

123 [123

I

Pin Descripcion \% Imax

Semaforo Verde Maestro
+Vin
3 Semaforo Rojo Maestro

3.7. SW Maestro

(Conector J8)

L ===

ees

Pin Descripcion V Imax
SW Maestro +
+Vin

3 SW Maestro -
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3.8. LED

(Conector J9)

L =N —=)

ee6

NN

HAA

1
123 123
Pin Descripcion V Imax
1 +Vin
3 GND
3.9. Control

(Conector J5)

1L Wi | W Wi 1l AW Wi AW 1l AW

SislSlSISISISISISIS,
b

AEEEREEERE

12345678910 (123456738910

Pin Descripcion \% Tipo

Comun
Error

; SALIDAS
Paso Salida

Paso Entrada

Habilitacibn Emergencia -
Habilitacibn Emergencia +
Habilitaciéon Salida -

e . ENTRADAS
Habilitacion Salida +

© 00 N O O | b~ W N P

Habilitacion Entrada -

=
o

Habilitacion Entrada +
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Nota: Las salidas son opto acopladas por lo que su corriente de salida es de 50mA maximo, en

caso de que se requiera activar un relé es necesario utilizar un mddulo con un transistor de

activacion para el relé. Dirigirse al punto 7 del manual.

3.9.1. Jumpers Entradas OptoAcopladas

(JP2-JP4)
4 1
Jumper Descripcion Posicion Valor
4-3y2-1 .
Jumpers ~— i -Optol_C =0V. Se acciona conectando
Opto 1 LWl 5 Optol_ A con Opto C.
JP2 S
(Habilitacion 3-2
Entrada) I, /T .Catodoen Optol_Cy anodo en Optol_A
—_— e —
4-3y2-1 :
Jumpers -——X—- .Opto2_C = 0V. Se acciona conectando
Opto 2 LM AE Opto2_A con Opto_C.
JP3 o
(Habilitacion 3.2
Salida) —15 7T .Catodo en Opto2_C y anodo en Opto2_A
e
4-3y2-1 .
Jumpers -—3,'—- .Opto3_C = 0V. Se acciona conectando
Opto 3 LWl & Opto3_A con Opto_C.
JP4 e
(Habilitacion 2= 9
Emergencia) 7[5 ], .Catodoen Opto3_Cy anodo en Opto3_A
—

3.9.2. Jumpers Salidas Optoacopladas

(JP5)
3 1
Jumper Descripcion Posicion Valor
2-1 .
Jumpers Tmb | . Catodo Optos (Comun) a +Vin
JP5 Optos _é 5 B
galies E 1 . Catodo Optos (Comun) a GND
e

www.dcm.com.ar

Especificacion Técnica

13 de 20


http://www.dcm.com.ar/

blclm

PCA350 solution
3.10. Sensores
(S1-S12)
L0 ]
 —
3 o1
Conector Pin  Descripcion Vv Imax
1 Gnd Gnd
S1 2 Sefal Sensor 1 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
1 Gnd Gnd
S2 2 Sefal Sensor 2 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
1 Gnd Gnd
S3 2 Sefal Sensor 3 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
1 Gnd Gnd
S4 2 Sefial Sensor 4 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
1 Gnd Gnd
S5 2 Sefal Sensor 5 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
1 Gnd Gnd
S6 2 Sefial Sensor 6 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
1 Gnd Gnd
S7 2 Sefal Sensor 7 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
1 Gnd Gnd
S8 2 Sefial Sensor 8 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
1 Gnd Gnd
S9 2 Sefal Sensor 9 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
1 Gnd Gnd
S10 2 Seiial Sensor 10 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
www.dcm.com.ar Especificacion Técnica 14 de 20
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1 Gnd Gnd
Slla 2 Sefal Sensor 11 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
1 Gnd Gnd
S11b 2 Sefial Sensor 11 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
3 +Vin(DC) 12V(DC)
S12a 2 Sefal Sensor 12 NPN / PNP (0-12V) 20mA
3 +Vin(DC) 12V(DC)
3 +Vin(DC) 12V(DC)
S12b 2 Sefial Sensor 12 NPN / PNP (0-12V)
3 +Vin(DC) 12V(DC)
3.10.1. Jumpers Sensores
(JP7-JP18)
2
Jumper Descripcion Posicién Valor
_ 1-2 dZ .NPN 6 No Sensor
JP7 Tipo de Sensor 1 [
o ol .PNP
_ 1-2 &2 .NPN 6 No Sensor
JP8 Tipo de Sensor 2 .
.. ool .PNP
_ 1—2 &/ S .NPN 6 No Sensor
JP9 Tipo de Sensor 3 [
ool .PNP
. 1-2 d .NPN 6 No Sensor
JP10 Tipo de Sensor 4 I
.- o9l .PNP
_ 1-2 &/ .NPN 6 No Sensor
JP11 Tipo de Sensor 5 _
o ol .PNP
_ 1-2 W2 NPN 6 No Sensor
JP12 Tipo de Sensor 6 I
. . ool .PNP
1-2 4 .NPN 6 No Sensor
JP13 Tipo de Sensor 7 _
o of .PNP
JP14 Tipo de Sensor 8 1_2 & .NPN 6 No Sensor
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JP15

JP16

JP17

JP18

Tipo de Sensor 9

Tipo de Sensor 10

Tipo de Sensor 11

Tipo de Sensor 12

.PNP

.NPN 6 No Sensor
.PNP

.NPN 6 No Sensor
.PNP

.NPN 6 No Sensor
.PNP

.NPN 6 No Sensor
.PNP

Nota: En caso de no conectar alguno de los sensores, se debe conectar el jumper del sensor

correspondiente.

3.11.

www.dcm.com.ar

Display
? :
Pin Descripcion
1 ov
2 +5V (DC)
& VO
4 CSs
5 ov
6 E
7 ov
8 ov
9 ov
10 ov
11 D4
12 D5
13 D6
14 D7
iz Backlight
16 ov
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3.12. Ehernet

Cable UTP
Velocidad 10BaseT
Conector RJ45
3.13. Comunicacién Serie (RS232)
(J11-312)
—
3|0 @ @]
£ @B R

[

3L J1

L]

C

ul U
| |
) v

Conector Pin  Descripcién

1 Rxl
J11
o 2 Txi
3 GND
1 Rx2
112
COM2 z b
3 GND
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3.14. Buzzer
(J14)
—J
30 @ o]
AR
L
H
3 1
\JTUTUWJ
Pin Descripcion \% Imax
Sefial Buzzer +12V
GND oV
4. Memoria de Almacenamiento
Descripcion Max
Ciclos de escritura 10.000
Retencion 20 Afos
Rango 1 a 2 Mbyte
5. Especificaciones Térmicas
Descripcion min Max
Temperatura de Operacion 0C 80 C
Temperaturg de 40 C 90 C
almacenamiento
www.dcm.com.ar Especificacion Técnica 18 de 20
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6. Especificaciones Mecéanicas

Descripcion Dimensiéon mm
Alto 30.00
Largo 205.00
Ancho 87.00
- 205.00 _
[
8.80_ - 182.40 _ o
r“"‘:l
i
i
o
(-
o

7
8/.00

7. Salida con contacto seco

En caso de necesitar que las sefiales de paso de entrada, salida y error sean del tipo contacto
seco, es necesario implementar un mdédulo relé.

Especificaciones del médulo: Modulo relé dos canales opto acoplado con nivel de trigger alto
y bajo, con alimentacién de 12V.

Nota: Se debe configurar el jumper JP5 de la placa PCA350 a GND, tal como se muestra en el
punto 3.9.2.

www.dcm.com.ar Especificacion Técnica 19 de 20



http://www.dcm.com.ar/

PCA350

snlution

7.1. Conexionado
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snmo V

o 31538

T e

37 RF R HOE AR

‘ PCA350 " Modulo Rele . Descripcion
1-19 DC+ Alimentacion 12V +
3-J9 DC- Alimentacién 12V -
4-J5 Inl Seial de paso Entrada
3-J5 In2 Seial de paso Salida

7.2. Configuracion de médulo relé

Configurar el médulo para que las sefiales sean “LOW” segun indican los jumpers.

3

1

Jumper Descripcién Posicién Valor
Jumpers tipo _2.,—1.. . Comun a LOW
JP5 de sefal de | EH P

entrada
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